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AltiiiidUiMadar fonclicNinant en mode pife& 
Au moyen d'un gMrateur de nombres aKatoires 20 conh 
po66 d'une centiale de rythmes 1 at dupe centialB de fr6- 
quenoes 2* on ftft varier de fapon stochastique ausai bien le 
lyttvne que la IrfiquencG^ on ewoie ces valem al^atoirea 
direclament au modulatew 4« au.locafisatetv en dslance 12 et 
ft roeciIbtBur3etonle8 6limined.nouvBeu lois de nnte^irdta-. 
lion par mdtange et on obiient dnsi une Mquenoe intenn6- 
^> diaire constants ZF quL apids amf^ficatkMfv est ufliste-pour 
fassennaaonent du drcuit de r^^age de la dutuncuL 
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L' invention se rapporte h un altimfetre-radar fonctionnant 
en mode pulse. 

Par la technique des radars, on coxmait en general des procedes 
k agilite de frequences ainsi que des procedes a agilite aleatoire 
5 de la duree des trains d' impulsions. Pour les- avions^ on coimaxt, en 
outre 9 des altim&tres-radars qui sont cependant assortis de 1' inconve- 
nient de ne presenter aucune caract^ristique spdcifique vis-^-vis des 
contre-mesures ^lectromagn^tiques EQI (BlectroiDagnetic*-Counter- 
Heasures) • 

10 La presente invention a pour objet de mettre au point un altim^- 

tre-radar du type prdcite qui presente une resistance sensiblement 
amelior^e vis-^-vis des ECM. 

Ce resultat est attaint selon l' invention par le fait qu*au 
moyen d*un generateur de nonobres aldatoires con^os^ d'tme centrale de 

15 rytfanes et d*une centrale de frequences , on fait varier de facon 
stochastique aussi bien le rytbme que la frequence, on envoie ces 
valeurs al^atoires directement au nodulateur^ au localisateur en dis- • 
tance et k I'oscillateur connnande en tension et Ik on les ^limine k 
nouveau lors de 1' interpretation par melange et on obtient ainsi une 

20 frequence intermddiaire qui, apres aiiq>lification, est utilisde pour 
I'asservissement d*im circuit de reglage de la distance. 

L* invention sera mieux comprise k l*aide de la description 
d'un mode de realisation pris comaie exemple, mais non liinitatif , 
et illustrd par le schema synoptique represent^ sur la figure unique 

25 du'dessin. 

La principale caracteristique de I'altimetre propose est le 
generateur de nonbres aleatoires 20 qui renf enae une centrale de 
rytbnes 1 et une centrale de frequences 2. Ces deux centrales peuvent 
Stre r&EiliseeSypar exemple, sous la forme de circuits numeriques avec 

30 registres a decalage months en contre reaction pour 1& production de 
pseudo nombres aleatoires. Avant cbaque impulsion, le generateur de 
nonbre aleatoires produit en 1 ime nouvelle valeur pour I'intervalle 
de repetition et en 2 pour la frequence momentanee. Le choix de la 
frequence aieatoire est enpreint daiia I'oscillateur 3 conaande en tension 

35 et emettant une oscillation sinusoidale de frequence f » La centrale 
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de xythmes 1 agit de facoa qu*a tin momeat doimd, d^texmmS par le 
'hasard, il se forme dans le modulateiir 4 ime inpulsioii dont la durie 
depend de 1' altitude h meaurer. Cette impulBion ouvre un anplificateur 
de puissance 5^ qui, pendant la duree de I'iiDpulsion da ntodulateury 

5 traasnet la frequence f produite par l^oscillateur 3. L' oscillation 
HF est rayonnee par l*antenne 6 et, apr&s reflection sur le sol, par- 
vient h I'antenne receptrice 7 et de Ih h une entree d'un etage m^langeur 
-8 dont 1' autre entree recoit la frequence t-f^ de I'oscillateur local. 
La frequence intemiddiaire ZF est Stabile par la frequence de l*oscil- 

10 lateur a decalage 9. Cette frequence de 1 ' oscillateur h decalage, qui 
est egalenient egale k ZF, est melang^e dans un etage m^langeur 10 a la 
frequence radar f oscillant de fa^on aleatoire. En tant que produit de 
melange ddsird on obtient f-f^rp* I'aoqplificateur-filtre 11 sont 

filtr^es d'autres frequences qui peuvent ^galement Stre. produites dans 

15* l*€tage nelangeur 10. A partir de la frequence radar f variable alda- 
toirement et de la frequence f-f^p ^galement aldatoire de I'oscil lateur 
local, on obtient, en tant que resultat du melange dans l*etage melan- 
geiir 8, une frequence intermddiaire. ZF qui est constante. Cette fre*: 
quence intermediaire est amplifide dans le circuit snivant connu et, 

20 an moyen d*une porte divisee, utilisde de facon connue poor l^aaser- 
vissement d'un circuit de r^glage de distance. L* altitude mesur^e de 
I'altim^tre-radar r^sulte de la temporisation rajustee avec laquelle 
le localisateur en distance 12, par rapport h l*instant de la formation 
de I'iBDpulsion en 1 ou en 4, ouvre la porte divisee 13 et la porte 

25 centrale 14. 

L*ezenqple de realisation reproduit dans tous ses details sur le 
dessin devrait rendre superflues toates autres explications. 
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BKVKMDICAIIOHS 

1. Altimetre-radar fonctionnaat en node puls^» caracteris^ 
par le fait qu*au moyen d*un generateur de nombres al^atoires (20) 
conqyos^ d'une ceatrale de rytlimes (1) et d'une centrale de frequences 
5 (2) , on fait varier de f aeon stochastique aussi bien le rytimie que la 
frequence, on envoie ces valeurs aldatoires direct ement au loodulateur 
(4)y au localisateur en distance (12) et h l*osciilateur (3) comnande 
en tension et la,. on les elimine a nouveau lors de 1* interpretation 
par melange et on obtient ainsi une frequence intermediaire cons tan te 
)Q ZE qui, apres as^lif ication, est utilisde pour 1' ass erviss ement du 
circuit de reglage de la distance. 

2. Altimetre-radar selon la revendlcation 1, caracterise par le 
fait .que la centrale de ry^tfames (T) et la centrale die frequences (2) - 
sont realisdes sous la forme de circuits num^riques avec registres h 

)3 d^calage montes en contre reaction* 

3. Altimetre-^adar selon la revendication 1 ou 2, caracterise 
par le fait que la centrale de rytfames-d) produit dans le modulateur 
(4)une impulsion dont la dur^ depend d^ I'aXtitude h mesuxer. 

4. Altimetre-radar selon I'une quelconque des revendications 1 
20 a 3, caracterise par le fait qu'^ la centrale de frequences (2) est 

associd un oscillateur (3) couEnande en tensioidont la frequence pro- 
dttite f est envo- ee ^ un an^lif icateur de puissance (5) et transmise 
pendant la durde de 1 ' impulsion du modulateur. 

5* Altim^tre^adar selon l*une quelconque dea refvendicationB 1 
25 a 4, caracterise par le fait que l*altitude mesuree de I'altimfetre- 
radar est obtenue par la ten^orisation rajus tee entre l^ instant de la 
generation de 1* incision dans la centrale de rytbmes (1) et I'ouver* 
ture d'une porte divis^e (13) ainsi que d'une porte centrale (14) par 
un localisateur en distance (12). 
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